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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Einrichtung zum Be-
arbeiten von Werkstlicken mittels hochfrequenter
Schwingungen gemal dem Oberbegriff des Anspruchs
1.

[0002] Bei einer derartigen Einrichtung wird zum Be-
arbeiten von Materialien, wie beispielsweise durch
Schneiden, Schweilen, Zerspanen oder Erodieren ein
Schwingungskorper mittels hochfrequenter Schwingun-
geninResonanzschwingungen versetzt. Derartige hoch-
frequente Schwingungen liegen vorzugsweise im Ultra-
schallbereich, der Schwingungskérper wird dann (bli-
cherweise "Sonotrode" genannt. Bei bestimmten Bear-
beitungsverfahren, beispielsweise einer zerspanenden
Bearbeitung, wird dieser resonanten Schwingung mit
vergleichweise geringer Amplitude eine in der Regel nie-
derfrequente oder aperiodische Linear- und/oder Rota-
tionsbewegung mit gréRerer Amplitude beziehungswei-
se mitgroRerem Hub (Verfahrweg) tberlagert. Derartige
Rotationsbewegungen von Werkzeugen treten bei-
spielsweise beim Bohren oder Frasen auf. Linearbewe-
gungen bei der schallgestiitzten Bearbeitung treten zum
Beispiel beim Schneiden von Papier oder Folien oder
beim Erodieren von harten metallischen Werkstoffen auf.
Ein derartiger Betrieb, bei dem eine Bewegung mit gro-
Rerer Amplitude (Linear-/Rotationsbewegung) von einer
hochfrequenten Schwingung Uberlagert ist, istim Prinzip
ohne Resonanz, das heillt ohne erzwungene Schwin-
gung des Schwingkdérpers, nur sehr schwierig realisier-
bar, da ein erheblicher Energieaufwand erforderlich ist,
um den Schwingkdrper mit der hochfrequenten Schwin-
gung zu beaufschlagen.

[0003] Im Folgenden wird der Schwingungskorper
"Sonotrode" genannt, die Erfindung ist jedoch keinesfalls
auf die Anwendung von Ultraschallschwingungen be-
grenzt, sondern deckt auch Anwendungen mit anderen
Schwingungsfrequenzen ab.

[0004] In der Regel ist eine Sonotrode ein langlicher
Kérper, an dessen einem Ende ein Schwingungsgene-
rator (Ultraschallkonverter) angebracht ist. Am anderen
Endabschnitt der Sonotrode befindet sich das Werkzeug
zur Bearbeitung des Werkstiicks/Materials. Die Sonotro-
de ist somit zwischen dem eigentlichen Werkzeug und
dem Generator/Konverter angeordnet, wobei durch ge-
eignete Dimensionierung der Sonotrode die Art der Re-
sonanzschwingung in Grenzen bestimmbar ist. Um bei
einer gegebenen Anregungsamplitude eine gewlinschte
Werkzeug- bzw. Prozessamplitude einzustellen, kann
ein sogenannter Booster vorgesehenwerden, der als ge-
sondertes Element oder als ein Teil der Sonotrode aus-
gebildet ist. Ein derartiger Booster erlaubt die Verstéar-
kung der Anregungsamplitude im umgekehrten Verhalt-
nis der beiden Anschlussflachen.

[0005] In der Sonotrode werden stehende Wellen er-
zeugt, deren Schwingungsmodi unter anderem durch die
Geometrie der Sonotrode beziehungsweise des Boos-
ters bestimmt ist. Eine Méglichkeit der Auslegung derar-
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tiger Sonotroden zielt darauf ab, im Wesentlichen nur
einen Langsmode zu erzeugen. Dies bedeutet, dass im
Generator/Konverter und am Ende des Werkzeugs je die
maximale Schwingungsamplitude in L&ngsrichtung auf-
tritt und dazwischen, beispielsweise in der Mitte der So-
notrode, ein oder Uber die Lange verteilt mehrere
Schwingungsknoten entstehen. Fir einen derartigen
Langsmode sollte der Sonotrodenkdrper axialsymmet-
risch ausgebildet sein. Aus fertigungstechnischen Griin-
den werden die Sonotroden meist rotationssymmetrisch
gefertigt.

[0006] Beieiner anderen Auslegung wird auf einen so-
genannten Torsionsmode abgestellt. Dabei trittan einem
freien Ende oder an beiden freien Enden der stangen-
férmigen Sonotrode eine maximale Rotationsamplitude
auf. Dazwischen liegt - &hnlich wie beim Langsmode -
mindestens ein Schwingungsknoten.

[0007] Bei weiteren Auslegungen der Sonotrode wird
darauf abgestellt, andere und/oder kombinierte Schwin-
gungsmaodi einzustellen.

[0008] Die Sonotrode kann als Komponente der Ein-
richtung zur Bearbeitung von Werkstlicken mittels hoch-
frequenter Schwingungen unter Einhaltung gewisser Re-
geln frei gestaltet werden, um ein bestimmtes Schwin-
gungsverhalten einzustellen. Dieses ist jedoch auch un-
ter anderem noch durch die Fligestellen zwischen der
Sonotrode und dem Schwingungsgenerator bezie-
hungsweise dem Werkzeug beeinflusst. Derartige Flige-
stellen bewirken in der Regel eine Dampfung der Reso-
nanzschwingung. Dadurch wird die Funktion der Sono-
trode, das heilt die Schwingung in Resonanz, beein-
trachtigt. Insbesondere kann es in dem Bereich, in dem
eine Dampfung der Resonanzschwingung aufgrund der
Flgestellen oder der Lagerung der Sonotrode erfolgt, im
Betrieb zu Erhitzungen und in der Folge zu einem Ver-
sagen der Einrichtung kommen.

[0009] Beidem Betrieb einer Einrichtung zur Bearbei-
tung von Werkstiicken ist beispielsweise im reinen
Langsmode ein wesentliches Dimensionierungskriteri-
um die Anzahl der Fligestellen sowie die Positionierung
der Halterungen fiir die Sonotrode, die ebenfalls eine Fi-
gestelle darstellen kénnen.

[0010] Typischerweise ist eine Sonotrode im Langs-
modus derart ausgelegt, dass ein oder zwei Schwin-
gungsknoten entstehen - an diesen sollte dann auch ent-
sprechend die Halterung der Sonotrode erfolgen. Ubli-
cherweise werden zur Halterung Klemmringe oder der-
gleichen verwendet, die im Bereich des oder der Schwin-
gungsknoten positioniert sind. Die Beschrankung der Po-
sitionierung der Halterungen auf die Lage der Schwin-
gungsknoten ist eine schwerwiegende Einschrankung
bei der Auslegung von Sonotroden und der Konstruktion
der Anschlussflachen fiir den Generator beziehungswei-
se das Werkzeug.

[0011] Eine solche herkdmmliche Halterung einer So-
notrode durch Festlagerung in einem oder mehreren
Schwingungsknoten ist zum Beispiel aus den Druck-
schriften DE 195 81 256 B4, DE 44 39 284 C2, DE 10
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2009 048 696 B3 und US 2007/0257579 A1 bekannt.
[0012] Die DE 44 39 284 C2 beschreibt eine Sonotro-
de, welche in Festlagern, die zur Verringerung der Be-
eintrachtigung des Schwingungsverhaltens der Sonotro-
de gummielastische Elemente wie z.B. O-Ringe aufwei-
sen, zwischen denen die Sonotrode aufgenommen ist,
gelagert ist. Zusétzlich wird die Sonotrode in einem Hal-
ter starr fixiert. Die Halterung der Sonotrode erfolgt in
deren Schwingungsknoten.

[0013] Die DE 102009 048 696 B3 offenbart eine So-
notrode, die durch spezielle Halteringe, die eine Damp-
fung der Schwingung der Sonotrode reduzieren sollen
und daher aus einem inneren und einem &uleren Ring
bestehen, gefiihrt ist. Allerdings ist dennoch die Platzie-
rung der Ringe auf Schwingungsknoten beschrankt.
[0014] InderUS2007/0257579 A1 ist eine Einrichtung
zur ultraschallgestiitzten Bearbeitung von Werkstiicken
gezeigt, bei der die Sonotrode im Bereich eines Schwin-
gungsknotens Uber einen herkdmmlichen Haltering ge-
lagert ist. Zur Verringerung von Radialschwingungen ist
im Bereich des werkzeugseitigen Endabschnitts der So-
notrode, das heildt auRerhalb des Schwingungsknotens
eine Linearlagerbuchse (Kugelbuchse) angeordnet.
[0015] Problematisch beiall diesen Losungenist, dass
im Bereich dieser Knotenpunkte Ublicherweise die
groRteninneren Spannungen aufgrund der einwirkenden
dynamischen Kréafte auftreten. Aus diesem Grund ist die
Anordnung der Halterungen in den Knotenpunkten
schwierig, da beriicksichtigt werden muss, dass diese
Halterung nicht so steif ausgefiihrt sein darf, dass die
Resonanzschwingungen beeintrachtigt sind. Hinzu
kommt, dass der Schwingungsknoten in der Praxis nicht
ein Punkt im streng geometrischen Sinn mit Schwin-
gungsamplitude Null ist, sondern eine Zone, in der die
Schwingungsamplitude vergleichweise gering ist. Mit
jeglicher Reib- und/oder formschliissiger Halterung geht
deshalb auch eine Dampfung einher. Dies ist einerseits
dadurch begriindet, dass die Halterung zwangslaufig ei-
ne gewisse geometrische Ausdehnung hat. Zum Ande-
ren ist dies dadurch bedingt, dass auch im Bereich des
Schwingungsknotens kleine Schwingungsamplituden
auftreten, welche dann durch die Halterung gedampft
werden.

[0016] Einweiteres Problem bestehtdarin, dassfiirdie
maximale Steifigkeit in Querrichtung (Radialrichtung) die
Halterung moglichst nahe am Punkt der Krafteinleitung,
das heil’t werkzeugseitig, positioniert sein sollte. In der
Regel befindet sich jedoch in diesem Bereich kein
Schwingungsknoten, so dass die Sonotrode wie ein aus-
kragender Balken gehalten werden muss, was die Stei-
figkeit in Querrichtung am Ende der Sonotrode stark he-
runtersetzt. Dieses Problem l&sst sich zwar mit der aus
derUS2007/0257579 A1 bekannten Kugelbuchse etwas
verringern - nachteilig bei einer derartigen Lsung ist je-
doch der erhebliche Bauraum, der fur eine derartige Ku-
gelbuchse bereitzustellen ist. Des Weiteren wirkt diese
auch dampfend.

[0017] DerDurchmesserder Sonotrode istin gewissen
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Grenzen wahlbar, wobeijedoch aus denobengenannten
Griinden der Durchmesser der Sonotrode im Hinblick auf
die bendtigte Biegesteifigkeit in Querrichtung nicht zu
klein gewahlt werden darf.

[0018] Noch problematischeristdie Auslegungder So-
notrode dann, wenn diese in Axialrichtung und/oder ro-
tativ bewegt werden soll. In einem derartigen Fall muss
die Sonotrode mit einem oder mehreren Lagersystemen,
die im Hinblick auf die gewlinschte Anwendung (Axial-
bewegung, rotative Bewegung) ausgelegt sind, gefiihrt
werden. Eine derartige Lagerkonstruktion ist aufwendig
und kann zu einer reduzierten Steifigkeit am Sonotro-
denende flhren.

[0019] Hinzu kommt, dass es beim Betrieb einer So-
notrode im kombinierten Langs- und Torsionsmode
schwierig bis praktisch unméglich sein kann, die Lage-
rung Uber herkdmmliche Reib- oder formschlissige Hal-
terungen zu bewirken, da nicht genligend frei zug&ngli-
che Schwingungsknotenpunkte vorhanden sind.

[0020] In der DE 33 14 457 ist eine Reibschweillein-
richtung zum Schweifen von Behaltern offenbart, wobei
dieses Verschweillen mittels Ultraschall erfolgt. Ein ein
Behélterteil abstlitzender oberer Tragerkdrper hat einen
Ultraschallgeber, (iber den eine ein Werkzeug tragende
Spindel in Schwingung versetzt werden kann. Diese
Spindel ist im Abstand zu diesem Werkzeug Uber ein
Luftlager gelagert.

[0021] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine
verbesserte Einrichtung zum Bearbeiten von Werksti-
cken mittels hochfrequenter Schwingungen zu schaffen.
[0022] Diese Aufgabe wird durch eine Einrichtung mit
den Merkmalen des Patentanspruchs 1 geldst.

[0023] Vorteilhafte Weiterbildungen sind Gegenstand
der Unteranspriiche.

[0024] Erfindungsgemal hat die Einrichtung zum Be-
arbeiten von Werkstlicken mittels hochfrequenter
Schwingungen einen Schwingungsgenerator/-konverter
zum Anregen eines Schwingungskorpers zu einer Reso-
nanzschwingung. Dieser Schwingungskérper tragt ein
Werkzeug zur Bearbeitung des Werkstiicks beziehungs-
weise eines Materials und ist mittels einer Halterung ge-
lagert. Erfindungsgemal ist diese Halterung nicht als
reib- oder kraftschllissig wirkender Klemmring ausgebil-
det, sondern ist ein beriihrungsloses Lager, das unab-
hangig von Schwingungsknoten der Resonanzschwin-
gungdes Schwingungskdrpers positioniertwerden kann.
Bei herkdmmlichen L&sungen ist, wie in der Beschrei-
bungseinleitung erlautert, der Klemmring im Bereich des
Schwingungsknotens anzuordnen, um die Resonanz-
schwingung nicht zu dampfen.

[0025] Unter dem Begriff "berlhrungsloses" Lager
wird ein Lager verstanden, bei dem die Lagerflachen
nicht direkt miteinander in Kontakt stehen, sondern bei
denen ein Lagerspalt vorhanden ist, der einen derartigen
direkten Kontakt verhindert. Dieser Lagerspalt kann
dann mit einem Fluid, beispielsweise Luft oder einer ge-
eigneten Flussigkeit, beispielsweise einem Druckmittel,
gefllt sein. Der Lagerspalt kann jedoch auch durch ein
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magnetisches Feld oder dergleichen erzielt werden.
[0026] Das berlihrungslose Lager, in dem der Schwin-
gungskorper, vorzugsweise die Sonotrode erfindungs-
gemal gefiihrt ist, hat gegeniiber herkdmmlichen Halte-
rungen den Vorteil, dass es im Wesentlichen keinen
dampfenden Einfluss auf das Schwingungsverhalten der
Sonotrode ausiibt und daher nahezu beliebig entlang der
Lange der Sonotrode und unabhangig von der Position
der Schwingungsknoten positioniert werden kann. Durch
Verwendung eines beriihrungslosen Lagers kann die So-
notrode in mindestens einem Freiheitsgrad ohne Ein-
schréankung der Ortswahl beschrénkt werden.

[0027] Ein weiterer Vorteil der Verwendung eines be-
riihrungslosen Lagers besteht darin, dass eine tempera-
turbedingte Ausdehnung der Sonotrode wahrend des
Betriebs weit weniger haufig als bei einer Verwendung
herkdbmmlicher Festlager zu einem Blockieren der
Schwingung der Sonotrode flihrt, da kein direkter reib-
oder formschlissiger Kontakt zwischen Sonotrode und
Lager besteht.

[0028] Weiterhin hat eine Lagerung der Sonotrode in
einem beriihrungslosen Lager den Vorteil, dass kleinere
Verschiebungen der Schwingungsknotenpunkte, wie sie
in Folge von Sonotrodentuning zur Optimierung der Re-
sonanz auftreten, keinerlei Nachjustierung der Halterung
erforderlich machen. Des Weiteren kénnen auch Ver-
schiebungen der Schwingungsknoten aufgrund eines
Werkzeugwechsels kompensiert werden.

[0029] Ein weiterer Vorteil der beriihrungslosen Lage-
rung der Sonotrode besteht darin, dass keine Notwen-
digkeit fir zugéngliche Schwingungsknoten besteht. Fer-
ner ist eine berlihrungslose Lagerung grundsatzlich fur
jegliche Kombination von Schwingungen der Sonotrode
im Langs- und/oder Torsionsmode mit Uberlagerten
Langs- und/oder Rotationsbewegungen des Werkzeugs
anwendbar.

[0030] GemaR der Erfindung wird zumindest ein be-
riihrungsloses Lager im Bereich des Werkzeugs ange-
ordnet, so dass dieses mit hoher Prazision gefuhrt ist. In
diesem Fall ist es vorteilhaft, die freien Freiheitsgrade
durch Halterung der Sonotrode an einem Knoten zu fi-
Xieren.

[0031] Bei einem bevorzugten Ausfihrungsbeispiel
derErfindungistdas beriihrungslose Lager als Fluidlager
ausgefiihrt, wobei als Fluid ein Gas, vorzugsweise Luft
oder aber auch eine Flussigkeit verwendbar ist. Das La-
ger kann als hydrostatisches oder hydrodynamisches
Lager ausgefihrt sein.

[0032] Wie bereits erwahnt, kann das berlihrungslose
Lager jedoch auch als Magnetlager oder dergleichen
ausgebildet werden.

[0033] Beieiner Luftlagerbuchse befindet sich ein mit
Druckluft geflllter Spalt zwischen Lager und Sonotrode.
Hierbei sind mehrere Typen von aktivem Luftlager ver-
wendbar, z. B. solche mit Lufttaschen, Diisen oder auch
pordsem Medium fir besonders gleichmaRige Luftver-
teilung.

[0034] Luftlager mit Lufttaschen weisen Bohrungen
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auf, die quer zur Langsachse z.B. der Sonotrode verlau-
fen und sich auf der der Sonotrode zugewandten Seite
zu sogenannten Lufttaschen verbreitern, die im Quer-
schnitt gréRer sind als die Bohrungen, durch die Luft in
den Spaltzwischen Lager und Sonotrode stromt. Mit Hilfe
dieser Lufttaschen lasst sich ein homogenes und stabiles
Luftkissen zwischen Lager und Sonotrode bilden.
[0035] Bei Luftlagern mit Disen strémt die Druckluft
durch mehrere Diisen in den Spalt zwischen Lager und
Sonotrode ein.

[0036] Manche Luftlager weisen ein poréses Material
fur eine sehr gleichmaRige Luftverteilung auf. Beziglich
Tragkraft und Luftverbrauch sind Luftlager mit pordsem
Lagermaterial besser als herkdmmliche Luftlager mit Di-
sen. AulRerdem sind die Dampfung und die Bruchfestig-
keit hoher. Durch das porése Lagermaterial sind die La-
ger weniger anféllig fir Beschadigungen. Derartige po-
rose Lagermaterialien haben gegeniiber herkdmmlichen
Lésungen mit Disen oder Taschen den Vorteil, dass bei
Letzteren der Lagerspalt negativ beeintrachtigt wird,
wenn eine Tasche oder eine Diise verstopft wird, so dass
es im Extremfall zu einem Versagen des Lagers fiihren
kann. Bei einem pordsen Material bildet jede Pore sozu-
sagen eine Art "Diise", so dass eine Verstopfung nicht
zu einem Versagen des Lagers flhrt.

[0037] Eine hydrodynamische Lagerung der Sonotro-
de ist insbesondere bei rotierenden Werkzeugen, wie
beispielsweise beim Bohren oder Frasen, vorteilhaft, da
bei der Rotation der Sonotrode deren Rotationsbewe-
gung durch die Ultraschallschwingung lberlagert ist. Ei-
nem derartigen hydrodynamischen Lager wird Schmier-
mittel zugefiihrt, wobeidurch die Rotationsbewegung der
Sonotrode zunachst eine Mischreibung entsteht, da zu-
nachst der Schmierstoff aufgrund hydrodynamischer Ef-
fekte in den Lagerspalt hineingezogen wird. Erst bei ge-
nigend hoher Drehzahl entsteht ein geschlossener
Schmierfilm im Lagerspalt.

[0038] Die Funktion eines hydrostatischen Lagers be-
ruht darauf, dass durch eine externe Druckversorgung
kontinuierlich flissiger Schmierstoff (iber Einlasskanale
in Kammern zwischen den Lagerflachen gepresst wird.
Diese Lagerflachen sind damit stets durch einen diinnen
Schmierfilm voneinander getrennt, wodurch es zu keiner
Reibung der Lagerflachen kommt. Im Gegensatz zum
hydrodynamischen Gleitlager entfallt damit der beim An-
fahren und Auslaufen durch die Mischreibung verursach-
te Gleitwiderstand, der ursachlich fir erhéhten Lagerver-
schleil ist.

[0039] BeiMagnetlagernwird durch magnetische Kraf-
te eine Welle zwischen Magnetpolen gehalten. Man un-
terscheidet grundsétzlich passive und aktive Magnetla-
ger. Wahrend bei passiven Magnetlagern die Wechsel-
wirkung zwischen Permanentmagneten genutzt wird,
verwendet man bei aktiven Magnetlagern Elektromag-
nete, die anziehende Krafte auf ferromagnetische Mate-
rialien ausiiben.

[0040] Bei rotierenden Sonotroden (Bohren, Frasen)
kann in einer Ausfiihrungsform anstelle eines aktiven
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Luftlagers auch ein passives Luftlager verwendet wer-
den. Ein solches passives Luftlager bzw. aerodynami-
sches Luftlager funktioniert analog zu einem hydrodyna-
mischen Lager: Durch die Bewegung der Sonotrode wird
Luft in den Spalt zwischen Sonotrode und Lager hinein-
gezogen. Die Verwendung eines solchen passiven Luft-
lagers bringt den Vorteil eines vereinfachten Aufbaus der
Ultraschallschwingeinheit mit sich, da z.B. ein Anschluss
an ein Druckluftsystem nicht mehr erforderlich ist.
[0041] In einer Weiterbildung der Erfindung werden
berlihrungslose Lager und herkdmmliche Halteringe
(Festlager) kombiniert, um das Schwingungsverhalten
der Sonotrode an die jeweilige Anwendung anzupassen.
Ein groRer Vorteil gegeniiber herkémmlichen Halte- und
Flhrungssystemen besteht darin, dass bei Verwendung
eines beriihrungslosen Lagers haufig nur noch ein ein-
ziges Festlager notwendig ist, was die Geometrie der
Konstruktion vereinfacht und eine verbesserte Schwin-
gung der Sonotrode in Resonanz erlaubt.

[0042] Zum Beispiel wird die Sonotrode rotativ
und/oder translatorisch (Erodieren) (bzw. linear) bewegt.
Hierbei ist eine Flihrung der Sonotrode zum Bearbeiten
(Bohrer, Fraser) durch zwei beabstandet zueinander (z.
B. nahe den jeweiligen Enden der Sonotrode) angeord-
nete berlihrungslose Lager in Kombination mit einer axi-
al-/translatorischen und/oder rotatorischen Fixierung der
Sonotrode mit einem herkdmmlichen Festlager in einem
zwischen den beriihrungslosen Lagern liegenden
Schwingungsknoten besonders vorteilhaft. Diese Lage-
rung mit zwei Luftlagern und einem zwischen diesen an-
geordneten herkdmmlichen Festlager ist besonders vor-
teilhaft, dasie fir eine Anwendung der Sonotrode in jeder
Kombination der erwéhnten Mdglichkeiten von Torsions-
und Longitudinalschwingungen und tiberlagerter Linear-
und Rotationsbewegung verwendet werden kann.
[0043] Die Kombination aus einem oder mehreren be-
riihrungslosen Lagern und einem herkdmmlichen Halte-
ring/Festlager ermdglicht es, die Resonanzfrequenz der
Sonotrode im Hinblick auf das Werkzeug beziehungs-
weise die vorgesehene Anwendung (Bohren, Frasen,
Erodieren ...) oder den Antrieb des Werkzeugs auszule-
gen - bei dieser Auslegung kann die Art der berihrungs-
losen Lagerung weitestgehend unberiicksichtigt bleiben,
da diese einen auRerst geringen Einfluss auf die Reso-
nanzfrequenz hat. Im Prinzip muss dann nur noch darauf
geachtet werden, dass das zuséatzliche Festlager in ei-
nem Schwingungsknoten angeordnet wird, um Auswir-
kungen auf die Resonanzfrequenz zu minimieren. Dies
ist besonders vorteilhaft bei einem Werkzeugwechsel,
da dies haufig auch mit einer Anderung der Resonanz-
frequenz des Systems einhergeht, so dass sich entspre-
chend die Schwingungsknoten verschieben - die Wech-
selwirkungen mitder bertihrungslosen Lagerung sind da-
bei allerdings sehr gering. Die Verschiebung eines
Schwingungsknotens mit Bezug zu dem einen oder zu
den mehreren weiteren Festlagern kann man dann in
Kauf nehmen.

[0044] In dem Fall, in dem die Sonotrode nur noch ei-
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nen - linearen oder rotativen - Freiheitsgrad haben soll,
kénnen zur Blockierung der Linearbewegung bezie-
hungsweise der Rotation zusétzliche, vorzugsweise
ebenflachige berlihrungslose Lager, insbesondere Luft-
lager, verwendet werden. Eine derartige Lagerung zeich-
net sich durch eine hohe Steifigkeit bei minimaler Damp-
fung aus.

[0045] Fir den Fall einer rotativ und/oder translato-
risch bewegten Sonotrode bietet sich deren Lagerung
mit zwei zueinander beabstandeten beriihrungslosen
Lagern an. Zusétzlich kann dann eine Fixierung axial
translatorisch und/oder rotatorisch an einem Knoten tiber
einen Klemmring/ein Festlager erfolgen. Grundsatzlich
istfir jede Kombination der erwéhnten Méglichkeiten von
Torsions- und Longitudinalschwingungen einerseits und
liberlagerter Linear- und Rotationsbewegung anderseits
die Lagerung mit Luftiagern mdoglich.

[0046] In einer Weiterbildung der Erfindung ist das be-
rihrungslose Lager so angepasst, dass der Spalt zwi-
schen Sonotrode und Lager auch bei erhéhter Tempe-
ratur der Sonotrode eine vorherbestimmte minimale
Spaltweite nicht unterschreitet. Beim Betrieb der Sono-
trode erwarmt sich diese stark, was eine Ausdehnung
des Kdérpers der Sonotrode zur Folge hat. Das beriih-
rungslose Lager muss daher so ausgelegt sein, dass die
Sonotrode zuverldssig gelagert ist, wenn Sonotrode und
Lager die gleiche Temperatur aufweisen wie z.B. zu Be-
ginn des Betriebs der Sonotrode, wobei aber auch eine
Schwingung der Sonotrode noch mdéglich sein muss,
wenn die Sonotrode relativ zu dem Lager eine hdhere
Temperatur aufweist und sich ausdehnt z.B. nach |an-
gerem Betrieb der Sonotrode. Daher muss der Spalt zwi-
schen Sonotrode und beriihrungslosem Lager sodimen-
sioniert werden, dass er bei gleicher Temperatur von So-
notrode und Lager stabil ist und bei temperaturbedingter
Ausdehnung der Sonotrode eine vorherbestimmte Mini-
malweite nicht unterschreitet.

[0047] Die temperaturbedingte Geometriednderung
der Sonotrode kann durch Wahl eines Materials oder ei-
ner Legierung fir die Sonotrode mit geringem Warme-
ausdehnungskoeffizienten minimiert werden.

[0048] Besonders geeignet sind beispielsweise Eisen-
Nickel-Legierungen. Diese werden beispielsweise mit
der Bezeichnung "Invar" gekennzeichnet.

[0049] Bei einem Ausflihrungsbeispiel der Erfindung
hat die Einrichtung zum Bearbeiten eines Werkstlicks
einen Antrieb fir das Werkzeug, so dass dies eine rota-
torische oder translatorische Bewegung durchfilhrt. Die
Amplitude dieser Bewegung istwesentlich gréRerals die-
jenige der Resonanzschwingung, so dass die Bearbei-
tungsbewegung von einer hochfrequenten Resonanz-
schwingung Uberlagert ist.

[0050] Diese Resonanzschwingungen sind vorzugs-
weise im Ultraschallbereich angeordnet.

[0051] Wie erwahnt, besteht ein groRer Vorteil eines
beriihrungslosen Lagers darin, dass kleinere Verschie-
bungen der Knotenpunkte, wie sie insbesondere beim
Sonotrodentuning zur Optimierung der Resonanz vorge-
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nommen werden, keinerlei Nachjustierung der Halterung
erfordern.

[0052] Im Fall einerrotatorisch und/oder translatorisch
bewegten Sonotrode bietet sich - wie ebenfalls bereits
erlautert - die Lagerung der Sonotrode mit zwei zuein-
ander beabstandeten beriihrungslosen Lagern an. Zu-
satzlich erfolgt dann eine Fixierung axial translatorisch
und/oder rotatorisch im Bereich eines Schwingungskno-
tens der Resonanzschwingung der Sonotrode. Grund-
satzlich ist fir jede Kombination der erwéahnten Mdglich-
keiten von Torsions- und Longitudinalschwingungen ei-
nerseits und Uberlagerter Linear- und Rotationsbewe-
gung andererseits die Lagerung mit beriihrungslosen La-
gern vorteilhaft.

[0053] Beieinem kombinierten Longitudinal- und Tor-
sionsmode kann die herkdmmliche Lagerung tber einen
Reib- oder Kraftschluss praktisch unmdglich sein, weil
es nicht genligend zugangliche Schwingungsknoten-
punkte gibt. In diesen Fallen stellen die erfindungsgema-
Renberiihrungslosen Lager eine optimale Lagerméglich-
keit auch dann dar, wenn keine Uberlagerte Bewegung
aufgrund der Werkzeugbearbeitung realisiert wird.
[0054] Die EP 2 607 055 A1 offenbart einen luftgela-
gerten Amboss, also das werkzeugtechnische Gegen-
stlick einer Sonotrode. Da bei herkémmlichen Ambossen
oft ein GroRteil der durch die Sonotrode aufgebrachten
Ultraschallschwingungen in den Amboss anstatt des
Zielmaterials (ibertragen werden, kann eine Luftlagerung
des oberen Teils des Amboss die Schwingungstibertra-
gung in das Zielmaterial verbessern. Diese Luftlagerung
hatim Falle der EP 2607 055 A1 somit die Aufgabe, eine
Kraftlibertragung in ein Zielmaterial zu optimieren. Dies
ist ein génzlich anderes Problem als das der vorliegen-
den Erfindung zugrunde liegende Problem der Fiihrung
einer schwingenden Sonotrode.

[0055] Im Folgenden werden Ausflihrungsbeispiele
der vorliegenden Erfindung mit Bezug auf die Zeichnun-
gen naher erlautert. Es zeigen:

Fig. 1 den generellen Aufbau der Sonotrode der Ein-
richtung zum Bearbeiten von Werkstiicken mittels
hochfrequenter Schwingungen ;

Fig. 2 den Aufbau einer Luftlagerbuchse als Beispiel
eines beriihrungslosen Lagers und

Fign. 3abis 3e verschiedene erfindungsgemafie An-
ordnungen der Lagerung der Sonotrode.

[0056] Figur 1 zeigt eine Einrichtung zum Bearbeiten
von Werkstlcken mittels hochfrequenter Schwingungen
1 mit einer Sonotrode 4, deren eines Ende Uber einen
Ultraschallkonverter 3 kombiniert mit einem Ultraschall-
generator verbunden ist und deren anderes Ende einen
Booster 5 aufweist, der zwischen der Sonotrode 4 und
einem Werkzeug 6 angeordnet ist. Der Ultraschallgene-
rator wandelt eine anliegende Netzwechselspannung in
eine héher-frequente Wechselspannung um, die dann
z.B. durch den umgekehrten piezoelekirischen Effekt
von dem Ultraschallkonverter 3 in eine mechanische
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Schwingung umgewandelt wird. Die Sonotrode 4 besitzt
einen langlichen Korper, der in Resonanz zu der von dem
Ultraschallkonverter 3 ausgesandten Schwingung
schwingt. Der Booster 5 verstarkt die Schwingungsamp-
litude, die von der Sonotrode in das Werkzeug 6 abge-
geben wird. Die Sonotrode 4 kann in einem Langsmode,
einem Torsionsmode oder Kombinationen davon betrie-
ben werden.

[0057] Die Sonotrode 4 mit dem daran gehaltenen
Werkzeug 6 werden gemal den Figuren 3a bis 3e Uber
eine Halterung mit zumindest einem berlihrungslosen
Lager 8 auf einer Grundplatte 17 gelagert. Das beriih-
rungslose Lager 8 ist als Luftlager ausgefiihrt und ist am
werkzeugseitigen Endabschnitt der Sonotrode angeord-
net. Zusatzlich zum Lager 8 kann noch ein herkédmmli-
cher Klemmring (Haltering) 7 vorgesehen werden, der
im Bereich eines Schwingungsknotens der Sonotrode
positioniert ist, so dass die freien Freiheitsgrade der So-
notrode 4 im Bereich dieses Schwingungsknotens fixiert
sind und somit die Wechselwirkungen im Hinblick auf die
Dampfung der Resonanzschwingung minimal sind.
[0058] Figur 2 zeigt eine Luftlagerbuchse 9, wie sie bei
einem berlihrungslosen Lager 8 in einer Ausfiihrungs-
form der Erfindung Verwendung findet. Die Luftlager-
buchse 9 besteht aus einem Montageblock 10 mit einer
Offnung zur Aufnahme der Sonotrode 4. Zwischen So-
notrode 4 und Montageblock 10 befinden sich eininnerer
Einsatz 11 aus Graphit und zwischen innerem Einsatz
11 und Montageblock 10 ein duRerer Einsatz 12 aus Alu-
minium. Der &uRere Einsatz 12 weist an seiner dem Mon-
tageblock 10 zugewandten Seite umlaufende O-Ringe
13 aus Gummi auf. Zwischen den O-Ringen 13 befinden
sich Rillen 14 zur Aufnahme von Epoxidkleber, welcher
durch Bohrungen 15 in dem Montageblock 10 in den
Spalt zwischen Montageblock 10 und duRerem Einsatz
12 eingespritzt ist, wodurch der &ufRere Einsatz 12 indem
Montageblock 10 fixiert ist. Der Montageblock 10 und der
aulere Einsatz 12 weisen weiterhin einen Druckluftan-
schluss 16 auf, durch den Luft durch den inneren Einsatz
11 aus Graphit in den Spalt zwischen innerem Einsatz
11 und Sonotrode 4 einstromt.

[0059] Figuren3a-3ezeigen verschiedene Anordnun-
gen von berlihrungslosen Lagern 8 und/oder herkémm-
lichen Festlagern (Halteringen) 7 zur Fixierung der So-
notrode 4 an einer Fixierflache 17 fir verschiedene An-
wendungen. Ein wesentlicher Vorteil der Lagerung der
Sonotrode 4 in einem berlihrungslosen Lager 8 besteht
darin, dass zusatzlich zu dem mindestens einen beriih-
rungslosen Lager 8 maximal ein herkdmmliches Festla-
ger 7 erforderlich ist. Dies erlaubt eine verbesserte Stei-
figkeit der Sonotrode 4 am Werkzeugende bei minimaler
Dampfung der Schwingung der Sonotrode 4.

[0060] Fig. 3a zeigt eine Ausfiihrungsform einer Ein-
richtung 1, bei der die Sonotrode 4 mit einem herkdmm-
lichen Festlager 7 und einem beriihrungslosen Lager 8
an der Grundplatte 17 fixiert ist. Hierbei ist das herkdémm-
liche Festlager 7 in einem Schwingungsknoten der So-
notrode 4 nahe an dem Generatorende der Sonotrode 4
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angebracht. Da das berlihrungslose Lager 8 die Schwin-
gungder Sonotrode 4 kaum beeintrachtigt und daher ent-
lang der Lange der Sonotrode 4 frei positionierbar ist, ist
das berlihrungslose Lager 8 nahe dem Werkzeugende
der Sonotrode 4 angebracht. Diese Anordnung ermég-
licht eine vorteilhafte hohe Steifigkeit der Sonotrode 4
am Werkzeugende, da diese nun nicht wie ein heraus-
kragender Balken gehalten werden muss.

[0061] Fig. 3b zeigt eine alternative Lagerung der So-
notrode 4 der Ultraschallschwingeinheit 1 in zwei beriih-
rungslosen Lagern 8 und einem entlang der Lange der
Sonotrode 4 zwischen den beiden berilhrungslosen La-
gern 8 angeordneten herkémmlichen Festlager 7 in ei-
nem Schwingungsknoten.

[0062] Beidiesem Ausfiihrungsbeispiel istdas Festla-
ger 7 - auch Klemmring genannt - in Axialrichtung der
Sonotrode Uber eine Nut 19 der Grundplatte fixiert, in die
der Klemmring eintaucht. Diese Nut Iasst eine Radialbe-
wegung zu - der translatorische Freiheitsgrad in Axial-
richtung ist jedoch fixiert. Diese Anordnung der Lagerung
der Sonotrode 4 ist besonders vorteilhaft, wenn die So-
notrode 4 zur Werkstiickbearbeitung rotativ und/oder li-
near bewegt wird. Selbstverstandlich kann die Fixierung
des Klemmrings auf der Grundplatte 17 auch auf andere
Weise erfolgen.

[0063] Fig. 3czeigt eine Lagerung der Sonotrode 4 mit
zwei berihrungslosen Lagern 8 ohne Verwendung eines
herkdmmlichen Festlagers 7. Zusatzliche beriihrungslo-
se Lager 8 kdnnen verwendet werden, um die Sonotrode
4 inihrer Bewegung auf nur einen linearen- oder rotativen
Freiheitsgrad einzuschranken. Hierflir bieten sich eben-
flachige berlihrungslose Lager 8 als besonders vorteil-
haft an.

[0064] Fig. 3d stellt eine Lagerung der Sonotrode 4 in
nur einem berihrungslosen Lager 8 ohne weitere Fixie-
rung der Sonotrode 4 mit einem herkémmlichen Festla-
ger 7 dar. In dieser Anordnung ist die Sonotrode 4 in ihrer
Schwingung und Bewegung weniger eingeschrankt als
in dem Beispiel in Fig. 3c.

[0065] In Fig. 3e wird die Sonotrode 4 durch ein be-
rihrungsloses Lager 8 gehalten und weist zudem ein her-
kédmmliches Festlager 7 zwischen dem beriihrungslosen
Lager 8 und ihrem Werkzeugende auf. Hierbei wird das
Werkzeugende der Sonotrode 4 wie ein herauskragen-
der Balken getragen.

[0066] Je nach den Erfordernissen der jeweiligen An-
wendung kann eine Anordnung von beriihrungslosen La-
gern 8 und/oder herkdmmlichen Festlagern 7 zur Lage-
rung der Sonotrode 4 ausgewahlt werden. Hierbei stellen
die in der Figur 2a-e gezeigten Beispiele nur einige der
wahlbaren Ausflihrungsformen der vorliegenden Erfin-
dung dar.

[0067] Auch die Ausgestaltung des beriihrungslosen
Lagers kannan die jeweilige Anwendung angepasst wer-
den. So kann das berihrungslose Lager z.B. ein aktives
oder passives Fluidlager (aerostatisches oder aerodyna-
misches, hydrostatisches oder hydrodynamisches La-
ger) oder auch ein Magnetlager sein. Beirotierenden So-
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notroden kann ein passives Luftlager verwendet werden,
was den Aufbau der Ultraschallschwingeinheit verein-
facht, da das Erfordernis eines Druckluftanschlusses
wegfallt.

[0068] Ein wichtiges Kriterium bei der Auslegung des
bertihrungslosen Lagers besteht darin, das Lager so zu
gestalten, dass eine Ausdehnung der Sonotrode infolge
einer Temperaturerhdhung wahrend des Betriebs der
Sonotrode nicht zu einer Blockade des Lagers und somit
zu einer starken Beeintrachtigung des Schwingungsver-
haltens der Sonotrode fiihrt. Daher muss das berih-
rungslose Lager so ausgelegt sein, dass der Spalt zwi-
schen Sonotrode und Lager auch bei einer gegeniber
dem Lager erhéhten Temperatur der Sonotrode eine vor-
herbestimmte Minimalweite nicht unterschreitet. Wie ein-
gangs erlautert, kbnnen durch Temperaturanderungen
bedingte MaRanderungen durch Wahl eines Sonotro-
denmaterials mit geringem Warmeausdehnungskoeffizi-
enten minimiert werden.

[0069] Offenbart ist eine Einrichtung zur Bearbeitung
von Werkstlicken/Materialien mittels hochfrequenter
Schwingungen, wobei eine werkzeugtragende Sonotro-
de zu hochfrequenten Resonanzschwingungen ange-
regt wird. Die Sonotrode ist erfindungsgeman in einem
beriihrungslosen Lager, vorzugsweise einem Luftlager,
gehalten.

Bezugszeichenliste

[0070]

1 Einrichtung zur Bearbeitung von Werksticken
2 Ultraschallkonverter

4 Sonotrode

5 Booster

6 Werkzeug

7 Festlager / Klemmring
8 beriihrungsloses Lager
9 Luftlagerbuchse

10  Montageblock

11 innerer Einsatz

12 auBerer Einsatz

13  O-Ring
14 Rille
15  Bohrung

16 Druckluftanschluss
17 Grundplatte
19  Nut

Patentanspriiche

1. Einrichtung zum Bearbeiten von Werkstiicken, Ma-
terialien mittels hochfrequenter Schwingungen, mit
einem Schwingungsgenerator zum Anregen eines
Schwingungskérpers zu einer Resonanzschwin-
gung und mit einem am Schwingungskdrper gehal-
tenen Werkzeug (6), wobei der Schwingungskérper
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mittels einer Halterung gelagert ist, dass die Halte-
rung zumindest ein beriihrungsloses Lager (8) hat,
dadurch gekennzeichnet, dass das ber{ihrungslo-
se Lager (8) an einem werkzeugseitigen En-
dabschnitt des Schwingungskérpers, vorzugsweise
einer Sonotrode (4) angeordnet ist.

Einrichtung nach Patentanspruch 1, wobei das be-
rihrungslose Lager (8) ein Fluidlager, insbesondere
ein Luftlager, ein hydrostatisches oder ein hydrody-
namisches Lager oder ein Magnetlager ist.

Einrichtung nach Patentanspruch 1 oder 2, wobei
die Halterung einen Klemmring (7) oder ein Festla-
ger hat.

Einrichtung nach Patentanspruch 3, wobei der
Klemmring (7) im Bereich eines Schwingungskno-
tens der Resonanzschwingung angeordnet ist.

Einrichtung nach einem der vorhergehenden Paten-
tanspriiche, wobei die Halterung zusatzliche ber{ih-
rungslose Lager (8), vorzugsweise ebenflachige
Luftlager zur Blockierung eines Freiheitsgrades hat.

Einrichtung nach einem der vorhergehenden Paten-
tanspriiche, mit zwei beabstandeten beriihrungslo-
sen Lagern (8) und einem Klemmring (7), der im Be-
reich eines Schwingungsknotens angeordnet ist.

Einrichtung nach einem der vorhergehenden Paten-
tanspriiche, wobei ein Lagerspalt des beriihrungs-
losen Lagers (8) so gewahlt ist, dass er auch im er-
warmten Betriebszustand eine vorbestimmte Spalt-
weite nicht unterschreitet.

Einrichtung nach einem der vorhergehenden Paten-
tanspriiche mit einem Antrieb zum Antreiben des
Werkzeugs (6) mit einer Bewegung, deren Amplitu-
de wesentlich gréRer ist als diejenige der Resonanz-
schwingung der Sonotrode (4).

Einrichtung nach einem der vorhergehenden Paten-
tanspriiche, wobei die Resonanzschwingung des
Schwingungskdrpers, vorzugsweise einer Sonotro-
de (4) im Ultraschallbereich liegt.

Einrichtung nach einem der vorhergehenden Paten-
tanspriiche, wobei die Sonotrode (4) aus einem Ma-
terial mit geringem Warmeausdehnungskoeffizien-
ten, vorzugsweise aus einer Eisen-Nickel-Legierung
besteht.
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